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OPERADOR DE PLATAFORMAS ELEVADORAS

Modalidad:

mixta con una duracion 77 horas

Objetivos:

La plataforma elevadora movil (PEMP) es una méaquina movil destinada a desplazar personas hasta una
posicion de trabajo, con una unicay definida posicion de entrada y salida a la plataforma.

Esta constituida por una plataforma de trabajo con érganos de servicio, una estructura extensible y un
chasis.

Contenidos:

1. INTRODUCCION

1.1. DEFINICION

1.2. CLASIFICACION

1.2.1. EN FUNCION DE LA PROYECCION DEL CENTRO DE GRAVEDAD DE LA CARGA.
1.2.2. EN FUNCION DE SUS POSIBILIDADES DE TRASLACION

1.3. CATEGORIAS DE PEMPS

1.4. PLATAFORMAS MASHABITUALES

1.5. TERMINOSY DEFINICIONES

1.6. NORMATIVA DE REFERENCIA.

2. RIESGOS Y FACTORES DE RIESGO
2.1. CAIDAS A DISTINTO NIVEL

2.2. VUELCO DEL EQUIPO

2.3. CAIDA DE MATERIALES SOBRE PERSONAS Y/O BIENES

2.4. GOLPES, CHOQUES O ATRAPAMIENTOS DEL OPERARIO O DE LA PROPIA
PLATAFORMA CONTRA

OBJETOS FIJOS O MOVILES
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2.5. CONTACTOS ELECTRICOS DIRECTOS O INDIRECTOS

2.6. CAIDAS AL MISMO NIVEL

2.7. ATRAPAMIENTO ENTRE ALGUNA DE LASPARTES MOVILES DE LA ESTRUCTURA Y
ENTRE ESTA Y

EL CHASIS

3. SEGURIDAD EN SU DISENO.

3.1. CARACTERISTICAS CONSTRUCTIVAS DE SEGURIDAD

3.1.1. CALCULOS DE ESTRUCTURA Y ESTABILIDAD. GENERALIDADES.
3.1.2. CHASISY ESTABILIZADORES

3.1.3. ESTRUCTURAS EXTENSIBLES

3.1.4. SISTEMAS DE ACCIONAMIENTO DE LAS ESTRUCTURAS EXTENSIBLES
3.1.4.1. SISTEMAS DE ACCIONAMIENTO POR CABLES

3.1.4.2. SISTEMAS DE ACCIONAMIENTO POR CADENA

3.1.4.3. SISTEMAS DE ACCIONAMIENTO POR TORNILLO

3.1.4.4. SISTEMAS DE ACCIONAMIENTO POR PINON Y CREMALLERA
3.2. PLATAFORMA DE TRABAJO

3.2.1. EQUIPAMIENTO

3.2.2. SISTEMAS DE MANDO

3.2.3. SISTEMAS DE SEGURIDAD DE INCLINACION MAXIMA

3.2.4. SISTEMA DE BAJADA AUXILIAR

3.2.5. SISTEMA DE PARO DE EMERGENCIA

3.2.6. SISTEMAS DE ADVERTENCIA

3.2.7. PEDAL DE ?HOMBRE MUERTO?

3.3. ESTABILIZADORES, SALIENTESY EJES EXTENSIBLES

3.4. SISTEMAS DE ELEVACION

3.4.1. SSISTEMAS DE SEGURIDAD

3.4.2. SISTEMAS DE PROTECCION

3.4.3. OTRAS PROTECCIONES

3.5. PROTECCIONES ESPECIALES DISENADAS PARA PREVENIR EL RIESGO DE
ACCIONAMIENTO

INVOLUNTARIOY CONTINUO DE LOS CONTROLES, CON RIESGO DE APRISIONAMIENTO
EN ALTURA.

4. DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
4.1. ELECTRICOS
4.2. HIDRAULICOSY NEUMATICOS
4.3. MECANICOS
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5. NORMAS DE SEGURIDAD EN LA UTILIZACION DEL EQUIPO

5.1. NORMASPREVIASA LA PUESTA EN MARCHA DE LA PLATAFORMA
5.2. NORMASPREVIASA LA ELEVACION DE LA PLATAFORMA

5.3. NORMAS DE MOVIMIENTO DEL EQUIPO CON LA PLATAFORMA ELEVADA
5.4. OTRASNORMAS

5.5. NORMAS DESPUES DEL USO DE LA PLATAFORMA

5.6. EVALUACION DE LAS CONDICIONES DEL TERRENO

5.6.1. INTRODUCCION

5.6.2. EVALUACION DEL TERRENO

5.6.3. CLASIFICACION DE LOS LUGARES DE TRABAJO

5.6.4. RIESGOS DEBIDOS A LAS CONDICIONES DEL TERRENO

5.6.5. APOYO DE LOS ESTABILIZADORES

6. MANUAL DE INSTRUCCIONES. VERIFICACION Y SENALIZACION
6.1. MANUAL DE INSTRUCCIONES

6.2. VERIFICACION Y SENALIZACION

6.3. MANTENIMIENTO

7. OPERADOR DE LAS PEMP

8. INFORMACION PARA LA UTILIZACION

8.1. GENERALIDADES

8.1.1. INFORMACION RELATIVA AL TRANSPORTE Y ALMACENAMIENTO

8.1.2. INFORMACION RELATIVA A LA PUESTA EN EL MERCADO

8.1.3. EXAMENESY ENSAY OS PERIODICOS

8.1.4. EXAMENESY ENSAY OS DESPUES DE MODIFICACIONES O REPARACIONES
8.1.5. INFORMACION RELATIVA AL MANTENIMIENTO

8.1.6. MODIFICACION A LA UTILIZACION PREVISTA

8.1.7. REGISTROS DEL MANUAL

8.2. MARCADO

9. PROCEDIMIENTO DE EMERGENCIA
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